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VIBRADORES ELECTROMAGNETICOS

TAPA DE PROTECCION

Plastico reforzado con fibra de

vidrio.

VENTAJAS:

« confiable en operacién

« manejo cuidadoso
* bajo peso
« instalaci6n rapida

* proteccion tactil efectiva

PROTECCION DE
TEMPERATURA,
BORNA DE
CONEXION

Protecci6n de temperatura
opcional/serie;
funcionamiento sin problemas
a través del equipo de
conexion; tablero de bornes de
5 terminales; tensiones de
hasta 1.000 V sin aislamiento
adicional; sellado.

VENTAJAS:

e proteccion de impulsién

« aplicacién universal

* asiento seguro

« ausencia de roturas debidas
a fatiga por vibracién

PESOS ADICIONALES
Adaptado al peso del equipo de trabajo.

VENTAJAS:
« unidad reemplazable en cualquier momento

« adaptable a diferentes equipos de trabajo
* bajo coste de almacenamiento y adquisicién
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RACOR ATORNILLADO PARA
CABLES, CABLES PREMONTADOS

Sencilla conexidn eléctrica; resistentes al pandeo.

VENTAJAS:
« facilidad de montaje
« seguridad de funcionamiento

CARACTERISTICAS TECNICAS

Amplitud de vibracién

Max 1,9 mm a 50 Hz de frecuencia de trabajo
Max 3,8 mm a 33 Hz de frecuencia de trabajo
Max. 4,5 mm a 25 Hz de frecuencia de trabajo

Frecuencia nominal 25,33,50 Hz en red de 50Hz
30, 60 Hz en red de 60 Hz
Peso util Desde 2,2 a 1.800kg
Caudal Desde pocos kg/h a varios miles de t/h
Alimentacion Corriente alterna 50 6 60 Hz
Valrajes ®

Temperanirs ambiente ™
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Aisdamiento conbras humedsl,
prodencidn contra explosiones

CONJUNTO DE BALLESTAS

Resortes de hoja con tratamiento superficial especial
para una larga vida ttil y vibracion lineal
caracteristicas.

VENTAJAS:

« sin desgaste

« bajo coste de mantenimiento

« operaci6n continua al 100% de potencia

CAPTADOR DE
AMPLITUD DE
OSCILACIONES
INTERNAS (PAL)

. Optimizacién del rendimiento
4 1 incluso en la zona limite, control

VENTAJAS:
« proteccion contra golpes
« pantalla digital

CARCASA

La gran altura de las patas
permite mayores longitudes de
dilatacion para los tornillos de
fijacién; el montaje se puede
realizar en cualquier posicion; la
ELECTROIMAN carcasa dispone de una

. nervadura de refuerzo para
Ntcleo y devanado sellados etuerzo p
. . . adaptarse a solicitaciones
en resina epoxi; resistente

ala humedad y al polvo; extremas.

totalmente encapsulado. VENTAJAS:

VENTAJAS: « se puede instalar en cualquier
; posicién

+ seguridad de
funcionamiento incluso en
entornos desfavorables

« disponible con proteccién
adicional contra
explosiones y para su
utilizacién en ambientes
himedos.

« confiable en operacién
« larga vida util

permanente del funcionamiento.



1. Determine su aplicacidn y la frecuencia de la red, y obtenga la frecuencia de vibracién de
el grafico de barras.

2. En el caso de accionamientos para equipos vibratorios (transportadores de canales,
transportadores tubulares, cribas, dispositivos de desagiie, transportadores helicoidales, mesas
vibratorias, etc.), la seleccién se basa principalmente en el "peso de trabajo”. El punto de partida
es el peso del transportador vibratorio sin el vibrador electromagnético y sin tener en cuenta los
bienes en el transportador. En el caso de bunker vibradores (vibradores externos, silos, bunkeres,
tolvas, rejillas de extraccion, tubos de caida, filtros y maquinas llenadoras), recomendamos que
nosotros seleccionaremos el mejor vibrador para ti.

3. Utilice la frecuencia de vibracidn, la tension de red y el rango de peso de trabajo,
para seleccionar el tipo de vibrador electromagnético correcto de los graficos a continuacion.

Descarga y alimentaciéon
Canaleta de transporte: 1 a 5.000 m3/h
Tubos de transporte: 1a 100 m3/h

Transporte horizontal
Canaleta de transporte: 1 a 1.500 m3/h
Tubos de transporte: 1 a 80 m3/h

Transporte vertical
Transportador helicoidal: hasta 30 m3/H

Tamizar, clasificar, separar
Criba vibrante: desde pocos kg/h hasta 1000 t/h
Criba de barras: 24 a 1.000 m3/h

Extraccién de humedad
Aparatos de desecado: hasta 130 m3/h particulas sélidas

Clasificar, alimentar, distribuir
Transportadores de piezas: de 100 a 1000 mm de diametro
Aparatos pequefios de transporte: desde pocos g/h hasta 25 m3/h

Refrigerar, calentar, secar, reacciones quimicas
Canaletas de transporte, tubos de transporte, transportadores reversibles
Instalaciones de lecho fluido vibrante

Cosuectachn
M osas virantes com supericies de 160 x S50 mm
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Amplitud de vibracién (mm)

Amplitud de vibracién (mm)

GRAFICOS DE RENDIMIENTO PARA VIBRADORES ELECTROMAGNETICOS DE 50HZ
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GRAFICOS DE RENDIMIENTO PARA VIBRADORES ELECTROMAGNETICOS DE 60HZ
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Caracteristicas de los elementos de conexién VIBTRONICO

LOSAN dispone del elemento de conexiéon adecuado para todas las
tensiones estandarizadas de la red de 50-60 Hz. Asimismo,
suministramos, sobre demanda, modelos especiales para otras

tensiones.

Ao x mncie x Foodo (mmp
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Caracteristicas SRA(E)... SC(E)... SA(E)... SD(E)...
Corriente del vibrador, maxima 6A 15A 25043A 25050A
Tensiones de red en redes de 105...115V 220..240 V 220..240 V! 220..240 V!
50/60Hz 220..240V 380..420 V 380..420 V 380..420 V
(tensiones especiales sobre demanda) 440..480 V 440..480 V 420..460 V

500...520 V 460...500 V 480..520 V
Frecuencias de vibracion en red de 50 Hz 50 0100 Hz 25050 Hz 25,33 050 Hz 25,33 050 Hz
Frecuencias de vibracion en red de 60 Hz 60 0 120 Hz 30060 Hz 30, 40 0 60 Hz 30,40 0 60 Hz
Tratamiento de las sefales Analdgico Analdgico Analégico Digital
Regulacion de la tension + + + +
Regulacion de la amplitud de vibracién con W
control de impactos
Regulacion de topes de limitacion con +
control de impactos
Regulacion de la amplitud de vibracién til i +
Control de la temperatura del vibrador
magnético de + +
conexion directa
Lineas externas de conexion directa
(0-10 VDC; 4-20 mA y 0-20 mA) + s s +
Valor teérico conmutable entre el
potenciémetro (local) (+) + + +
y linea externa
Amplitud de vibracion aproximadamente
proporcional al + i i i
valor tedrico
Posibilidad de conectar indicacién externa + +
del valor real
Activacion (conexion/desconexion) a través de Interruptor Interruptor Interruptor Interruptor
Optoacoplador  Optoacoplador Boton Boton
Senal de Seial de tension Optoacoplador Optoacoplador
tension +24VDC
-24VDC
Relé de situacién integrado 1 relé 1 relé 1 relé 2 relés
Indicacion del estado de funcionamiento a Interruptor de 2LED 7LED 2LEDe
través de red iluminado indicacion
de 4 digitos
Indicacion valor real +10,0 VDC 80V DC’
+10,0 VDC
Master/slave integrado para accionamiento +
multiple
Funcionamiento reversible integrado +
Salida de tension de alimentacion +5,0 VDC +5,0 VDC
Configuracion regulable a través de Trimmer, Trimmer Trimmer, Madulo de
puentes interruptor DIP servicio, teclado
de
conmutacion
Compatibilidad electroméagnética (Directiva EN50081-1 EN 50081-2 EN 50081-2 EN50081-2
89/336/CEE EN 50082-2 EN 50082-2 EN 50082-2 EN 50082-2
sohre compaliifided £lecirimaprelica)
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VIBRADORES ELECTROMAGNETICOS CON UNA FRECUENCIA DE VIBRACION DE
50 HZ
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Tipo Tensién- Proteccinsegin  Intervalopesos  amplitudvibracién 1) Velocidad Coriente _ Potencia control Dimensiones (mm)
alimentacion ~ EN 60529 dtiles transporte 1)+2) nominal efectiva 3) PAL(4) Posible Peso
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1) En una aplicacién con un dispositivo de control AVITEQ como cuadro de regulacién. ;:,2;::}0, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SRA...).
2) Velocidad teérica de transporte, referida a un material a granel concreto (arena) con los pardmetros siguientes: densidad: 1,6t/m>, tamafio del grano: 3-10 B = analégico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SC...).

C = analdgico, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SA...), con posibilidad de regular la amplitud dtil de vibracion mediante un
captador de vibraciones externo (PA...).
D = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SA...), con posibilidad de regular la amplitud global de vibracién interna

mm, 8% de humedad del producto y granulometria casi ctibica, 200 mm de altura de capa, sin presién de tolva, con montaje horizontal del equipo.
La potencia efectiva se refiere a equipos de transporte sin influencia del producto. Dependiendo del tipo y de la altura de la carga, la potencia efectiva puede llegar

a multi- plicarse por 5. (PAL...)
4 PAL es un sensor integrado en el vibrador magnético que, en combinacién con un dispositivo de control adecuado, crea un circuito de regulacion, lo que E = digital, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SD...), con posibilidad de regular la amplitud util de vibracién mediante un
permite optimizar  la potencia. captador de vibraciones externo (PA...).

Todoslos vibradores magnéticos estan pintados en el color estdndar RAL 5018. F = digital, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SD...), con posibilidad de regular la amplitud de vibracién global interna (PAL...)



VIBRADORES ELECTROMAGNETICOS CON UNA FRECUENCIA DE VIBRACION DE
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VIBRADORES ELECTROMAGNETICOS CON UNA FRECUENCIA DE VIBRACION DE
50 HZ
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D En una aplicacién con un dispositivo de control AViTEQ como cuadro de regulacién. « = con PAL

A = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SRA...).

2) Velocidad tedrica de transporte, referida a un material a granel concreto (arena) con los parametros siguientes: densidad: 1,6 t/m3, tamaiio del grano: 3-10
B = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SC...).

mm, 8% de humedad del producto y granulometria casi ctibica, 200 mm de altura de capa, sin presién de tolva, con montaje horizontal del equipo.
. . X N - . . . . . C = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SA...), con posibilidad de regular la amplitud util de vibracién mediante un
La potencia efectiva se refiere a equipos de transporte sin influencia del producto. Dependiendo del tipo y de la altura de la carga, la potencia efectiva puede | N
lleear a multi-plicarse por 5 captador de vibraciones externo (PA...).
8 P P ) D = analdgico, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SA...), con posibilidad de regular la amplitud global de vibracién interna

4) AL es un sensor integrado en el vibrador magnético que, en combinacién con un dispositivo de control adecuado, crea un circuito de regulacion, lo que (PAL...).
E = digital, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SD...) , con posibilidad de regular la amplitud dtil de vibracién mediante un

captador de vibraciones externo (PA...).
F = digital, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SD...), con posibilidad de regular la amplitud de vibracién global interna (PAL...)

permite optimizar  la potencia.
Todoslosvibradores magnéticos estan pintados en el color estandar RAL5018.



VIBRADORES ELECTROMAGNETICOS CON UNA FRECUENCIA DE VIBRACION DE

60 HZ

Dimensiones (mm)
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1 En una aplicacion con un dispositivo de control AViTEQ como cuadro de regulacion.

2) Velocidad tedrica de transporte, referida a un material a granel concreto (arena) con los parametros siguientes: densidad: 1,6 t/m3, tamaiio del grano: 3-10
mm, 8% de humedad del producto y granulometria casi ctibica, 200 mm de altura de capa, sin presion de tolva, con montaje horizontal del equipo.
La potencia efectiva se refiere a equipos de transporte sin influencia del producto. Dependiendo del tipo y de la altura de la carga, la potencia efectiva puede

llegar a multi-plicarse por 5.

4 PAL es un sensor integrado en el vibrador magnético que, en combinacién con un dispositivo de control adecuado, crea un circuito de regulacion, lo que

permite optimizar

la potencia.

Todoslos vibradores magnéticos estan pintados en el color estandar RAL5018.

A = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SRA...).

B = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SC...).

C = analdgico, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SA...), con posibilidad de regular la amplitud util de vibraciéon mediante un
captador de vibraciones externo (PA...).

D = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SA...), con posibilidad de regular la amplitud global de vibracion interna
(PAL...).

E = digital, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SD...), con posibilidad de regular la amplitud dtil de vibracién mediante un
captador de vibraciones externo (PA...).

F = digital, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SD...), con posibilidad de regular la amplitud de vibracién global interna (PAL...)
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1) En una aplicacion con un dispositivo de control AVITEQ como cuadro de regulacion. Z\ZZ?.ZEQCO, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SRA..).
2) Velocidad teérica de transporte, referida a un material a granel concreto (arena) con los pardmetros siguientes: densidad: 1,6 t/m>, tamafio del grano: 3-10 B = analdgico, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SC...).
mm, 8% de humedad del producto y granulometria casi ctibica, 200 mm de altura de capa, sin presién de tolva, con montaje horizontal del equipo. C = analégico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SA...), con posibilidad de regular la amplitud atil de vibracion mediante un

captador de vibraciones externo (PA...).

La potencia efectiva se refiere a equipos de transporte sin influencia del producto. Dependiendo del tipo y de la altura de la carga, la potencia efectiva puede L L L o . ) ) L
D = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SA...), con posibilidad de regular la amplitud global de vibracién interna

llegar a multi-plicarse por 5.

(PAL...).
) PAL es un sensor integrado en el vibrador magnético que, en combinacién con un dispositivo de control adecuado, crea un circuito de regulacion, lo que E = digital, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SD...) , con posibilidad de regular la amplitud atil de vibracién mediante un
permite optimizar  la potencia. captador de vibraciones externo (PA...).

Todoslos vibradores magnéticos estan pintados en el color estandar RAL5018. F = digital, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SD...), con posibilidad de regular la amplitud de vibracién global interna (PAL...)
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1 En una aplicacion con un dispositivo de control AViTEQ como cuadro de regulacién. * = con PAL

2) Velocidad tedrica de transporte, referida a un material a granel concreto (arena) con los pardmetros siguientes: densidad: 1,6 t/m3, tamafio del grano: 3-10
mm, 8% de humedad del producto y granulometria casi ctibica, 200 mm de altura de capa, sin presién de tolva, con montaje horizontal del equipo.
La potencia efectiva se refiere a equipos de transporte sin influencia del producto. Dependiendo del tipo y de la altura de la carga, la potencia efectiva puede

llegar a multi-plicarse por 5.

4 PAL es un sensor integrado en el vibrador magnético que, en combinacién con un dispositivo de control adecuado, crea un circuito de regulacion, lo que

permite optimizar  la potencia.

Todoslosvibradores magnéticos estan pintados en el color estandar RAL5018.

A = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SRA...).

B = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SC...).

C = analdgico, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SA...), con posibilidad de regular la amplitud util de vibracién mediante un
captador de vibraciones externo (PA...).

D = analdgico, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SA...), con posibilidad de regular la amplitud global de vibracién interna
(PAL...).

E = digital, con compensacion de oscilaciones de voltaje (Linea SD...) , con posibilidad de regular la amplitud util de vibracién mediante un
captador de vibraciones externo (PA...).

F = digital, con compensacién de oscilaciones de voltaje (Linea SD...), con posibilidad de regular la amplitud de vibracién global interna (PAL...)
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